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Protocolos en
Informatica
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Es un conjunto formal de
estandares y normas que rigen
tanto el formato como el
control de interaccion del
sistema de comunicacion.
Permite la transmision de

datos entre dispositivos.
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Caracteristica del
Protocolo en Informatica

» Naturaleza del proceso.

HTTP

* Tipo de tarea. ”’"’5""
» Gestidn de dispositivos.
. T|po de d atos. Protocolos de Comumcacron

 Transferencia de datos
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* Velocidad del flujo de datos. / \ ()
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Comunicacion Serial

La electronica integrada se
conforma con circuitos
Interconectados, los cuales

deben compartir un 11
protocolo de comunicacion
comun. I_Dara lograr este Pr— ) _
Intercambio de datos, cada 1 >
. 0
uno puede ubicarse en una . .
de dos categorias: 1 >
. 0 >
1. Paralelo o 2. Serie. s .
: >
__ >
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Paralelo vs Serie
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Protocolos en Serie

Ethernet

12C (del inglés Inter-Integrated Circuit)

Interfaz serie estandar TX/RX
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USB (Universal Serial Bus = Bus Serie Universal)

SPI (del inglés Serial Peripheral Interface)

GND

XL

GND
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Reglas de la
Comunicacion Serie
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